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ョンする。 

②SAR 画像とシミュレーション画像が重なるようにプラットホームの位置・姿勢情

報を修正する。 

③正確な位置・姿勢情報と DEM を用いて，フォアショートニング補正と地図投影

変換を行う。 

④③を地図座標軸に合わせて回転する。 
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